Smart Dupline®
Eunicaserien PIR-sensor
Type B5X-PIR90-U

Produkitbeskrivelse
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e Passiv infrargd tilstedevaerelses-/
bevaegelsesdetektor

¢ Udviklet til at passe ind veegbokse og rammer fra Elko,
Gira og Jung

e Til indendors brug

¢ Rakkevidde: maks. 10 m

¢ Forsynet af bus, ingen ekstern stremforsyning nedven-
dig

¢ Programmerbar hvid og bla LED til detektion af
tilstedeveerelse og bevaegelse

¢ Leveres med to hvide og et sort trykknaplag

Bestillingsnegle B5 X PIR 90 U

B5X-PIR90-U er en 90° PIR-
sensor der registrerer tilste-
deveerelse og/eller bevae-
gelse i indendgrs installatio-
ner. Produktet er en del af
smart-house-konceptet og
kan bruges til automatisk

og alle andre funktioner der
understottes af smart-hou-
se-systemet og automatisk
reagerer pd menneskers til-
stedeveerelse. Denne sensor
er fuldt programmerbar via
SH-veerktojet.

Hus 55 x 55 mm
Standard
Pirsensor
Detektionsvinkel
Smart Dupline®

styring af lys, persienner, kli-

maanleeg, indbrudsalarmer

Typevalg

Hus Farve LED’er Forsyning via bus
55 x 55 mm Hvid / Sort* 1 hvid / 1 bl B5X-PIR90-U

* Leveres med hvide og sort trykknaplag.

Indgangsspecifikationer

Dupline®-Specifikationer

Infrarode indgange

Linse Dobbelt detektionszone
Vinkel 90°
Tasteafstand <10m

Udgangsspecifikationer

Spaending 82V
Maks. Dupline®-spaending 10V
Min. Dupline®-spaending 55V
Maks. Dupline®-strom 5,5 mA

Forsyningsspecifikationer

Udgang

LED 1blad/1 hvid

Generelle Specifikationer

Stromforsyning

Forsynet af bus

Adressetildeling/
kanalprogrammering Hvis modulet bruges sam-
men med SH2WEB24 sker
adressetildelingen automa-
tisk. Kontrolleren genkender
modulet gennem  "SIN"
(Specifikt Identifikations-
Nummer) som skal seettes
ind i SH-veerktojet. Hvis det
bruges sammen med BH8-
CTRLX-230, skal kanalerne
programmeres ved hjeelp af
BGP-COD-BAT.

Ret til eendringer forbeholdes (28.09.15)

Ydre forhold
Teethedsgrad IP 20
Beskyttelsesgrad 3 (IEC 60664)
Driftstemperatur 0° til +50°C
Lagertemperatur -20° til +70°C
Fugt (ikke kondenserende) 20 til 80% RH
Tilslutning
Skruelos 0,2 til 1,5 mm?
D+ Signal
D- GND (jord)
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Generelle Specifikationer (fortsat)
Hus EMC
Dimensioner for bagpart 55 x 55 x 24.0 mm Immunitet EN 61000-6-2
Dimensioner for bagpart - Elektrostatisk udladning EN 61000-4-2
og forside 55 x 55 x35.3 mm - Udstrélet radiofrekvens EN 61000-4-3
Materiale, bagpart Plastic, transparent - Burst-immunitet EN 61000-4-4
Trykknaplag Plastic, hvid (RAL 9010) - Transienter EN 61000-4-5
Plastic, klar hvid (RAL 9016) - Ledningsbaret radiofrekvens  EN 61000-4-6
Plastic, sort - Netfrekvensmagnetfelt EN 61000-4-8
Vagt 50 g - Speendingsdyk, spaendings-
CE Kni J udfald, spaendingsvariationer EN 61000-4-11
-maeerkning a Emission EN 61000-6-3

Funktionsbeskrivelse

- Ledningsbéaret og udstralet
stoj

- Ledningsbaret

- Udstralet

CISPR 22 (EN55022), cl. B
CISPR 16-2-1 (EN55016-2-1)
CISPR 16-2-3 (EN55016-2-3)

Denne PIR-sensor reagerer
pa ethvert udsving i infrared
varmestraling. En genstand
eller person der kommer ind
i sensorens synsfelt andrer
det termiske billede som
registreres af sensoren.

Sensoren er udstyret med en
segmenteret  linse  som
opdeler synsfeltet i aktive og
passive zoner (som ikke er
synlige pa sensoren, se fig.
“Vandret felsomt omrade og
Lodret folsomt omrade”).
Nar en varmekilde krydser
disse zoner, registrerer sen-
soren andringen i den infra-
rgde strdling og genkender
&ndringen som tilstede-
veerelse og/eller beveegelse.
Udfra fire parametre kan
man  programmere  hvor
folsom og hurtig sensoren er
til at detektere tilstedeveerel-
se og/eller bevaegelse. Pro-
grammeringen udferes ved
hjeelp af SH-veerktgjet hvis
sensoren styres af kontrolle-
ren SH2WEB24, eller ved

hjeelp af programmeringsen-
heden BGP-COD-BAT hvis
sensoren er forbundet til en
BH8-CTRLX-230.

De fire parametre er: Detek-
teringstilstand for krydsning
af aktive zoner, felsomhed,
antallet af impulser og tids-
vindue inden for hvilket
impulserne skal veere regi-
streret. Disse fire parametre
skal indstilles bade for tilste-
deveerelses- og bevaegel-
sesgenkendelse.

Bevaegelse bruges af syste-
met i indbrudsalarmfunktio-
nen og til at tende lyset,
mens tilstedevaerelse bruges
i lysfunktionen til at genstar-
te energisparetimeren (dvs.
at hver gang der registreres
en tilstedevaerelse, begynder
en ny udlgbsperiode hvoref-
ter lyset atter slukkes).

1) Detekteringstilstand

A: En greense mellem aktiv
og passiv zone skal krydses
for at der bliver udlgst et

impulssignal. Denne indstil-
ling skal veelges for registre-
ring af tilstedeveerelse og
beveegelse der skal slukke
lyset s& snart en person flyt-
ter sig fra en aktiv til en pas-
siv zone eller omvendt
(meget hurtig respons).

B: To greenser skal krydses
for at give et impulssignal.
Personen skal g fra en aktiv
zone til en anden aktiv zone
gennem en passiv zone eller
omvendt.

Denne indstilling anbefales
til sensorer der anvendes i
indbrudsalarmfunktion for at
undga falsk alarm.

2) Folsomhed

Faolsomhed er et tal, der kan
indstilles fra 3 til 100. Jo
lavere denne veerdi er, desto
leengere er detekteringsaf-
standen, men jo hgjere er
felsomheden ogsa over for
varmekilder.

| figuren “Vandret folsomt
omrédde og Lodret falsomt

Tilstedevaerelses | Bevaegelse (lyset fx) | Bevagelse (alarm fx)
Detekteringstilstand A A B
Felsomhed 10..30 30..70 50..100
Antal impulser 1 1 3
Tidsvindue 10 2 10

omrade” vises tre forskellige
eksempler pa falsomhed.

3) Antal impulser

Det antal impulser der skal
til i mode A eller B for at der
sendes en melding om regi-
strering af en person til kon-

trolleren. De kan indstilles
fra 1 til 8.
4) Tidsvindue

Tidsvinduet er det tidsinter-
val inden for hvilket et forud-
defineret antal impulser skal
vaere registreret. Det kan
saettes til at vare fra 1 til 10
sekunder.

| tabellen nedenfor vises
eksempler pa indstillinger
som naturligvis kan afhaenge
af miljeforhold, applikation
og installationstype.

Ret til eendringer forbeholdes (28.09.15)
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Funktionsbeskrivelse (fortsat)
Aktiv og passiv zone Vandret folsomt omrade
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B5X-PIR90-U forbundet til
SH2WEB24

Hvis PIR-sensoren skal for-
bindes til SH2WEB24, pro-
grammeres antallet af impul-
ser for tilstedeveerelses- og
bevaegelsesdetektion, inter-
valperioden, folsomheden
samt LED-funktionerne med
et meget brugervenligt inter-
face i veerktgjet (se manual
for SH-veerktgjet). Detekti-
onshastigheden (antal
impulser i et tidsinterval) og
folsomheden skal veere defi-
neret som beskrevet oven-
for.

LED-programmering

Der er to Kkonfigurerbare
LED'er der kan programme-
res pa B5X-PIR90-U - en
hvid og en bla.

Hvid LED: Brugeren kan
veelge én af felgende indstil-
linger:

1. LED altid slukket

2. LED programmeret som
ledelys: er den altid Teendt

3. LED teender nar der
detekteres en tilstedevee-
relse

4. LED teender nar der regi-
streres en beveegelse

Hvis den hvide LED ikke er
programmeret, er den altid
slukket.

Bla LED: Brugeren kan vael-
ge én af felgende indstillin-
ger:

1. LED altid slukket

2. LED teender nar der
detekteres en tilstedevee-
relse

3. LED teender nar der regi-
streres en beveegelse

Hvis den bld LED ikke er
programmeret, er den altid
slukket.

Kodning/adressering

Hvis indgangsmodulet er
forbundet til SH2WEB24-
kontrolleren, er adressekod-
ning ikke nedvendig da
modulet er forsynet med et
seerligt  identifikationsnum-
mer (SIN). Brugeren skal blot
indszette SIN i SH-veerktgjet
under konfigurationen af
systemet.

Anvendte kanaler: 2 ind-
gangskanaler, 1 udgangska-
nal.

Ret til eendringer forbeholdes (28.09.15)

B5X-PIR90-U forbundet til
BH8-CTRLX-230 - kod-
ning/ adressering

Hvis indgangsmodulet for-
bindes til BH8-CTRLX-230-
kontrolleren, skal brugeren
programmere Dupline®-
kanalerne ved hjaelp af BGP-
COD-BAT. | dette tilfaelde vil
sensoren registrere bevaeg-

else men ikke tilstedevee-
relse.
Modulet indeholder fol-

gende kanaler:
I/0 1: PIR-indgang
I/O 2: Bruges ikke
I/0 3: Bruges ikke
I/O 4: Felsomhed

Folsomhed
Dimensioner af

V0 4| jetoktorode :bjce’ﬁ:

N1 96

N2 80

N3 64

N4 48

N5 32

N6 16

Hvis ingen af kanalerne er
programmeret, er standard-
veerdien tre meter.

I/0 5: Bla LED-udgang

I/0 6: Hvid LED-udgang

1/0 7: Detektion af bevaegel-
sesimpulser

Antal impulser
1/107 impulser
o1 1
02 2
03 3
04 4
05 5
06 6
o7 7
08 8

Hvis ingen af kanalerne er
programmeret, er standard-
veerdien tre impulser.



B5X-PIR90-U
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Montering
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1/O 8: Tidsinterval

Tidsinterval
1/08 Sekunder
P1 0,8
P2 1,6
P3 2,4
P4 3,2
P5 4.0
P6 4,8
P7 5,6
P8 6,4

Hvis ingen af kanalerne er
programmeret, er standard-
veerdien 2,4 sekunder.

Dimensioner

Ledelys

Ved at programmere den
fejlsikre bit kan den hvide
LED-indikator bruges som
ledelys:

Fejlsikker bit = 0.

Hvidt ledelys slukket
Fejlsikker bit = 1.

Hvidt ledelys teendt
Standardveerdien er: fejlsik-
ker bit = 0.

PIR-sensoren er designet til
montering i en standardhgj-
de af 1,1 m. Eftersom B5X-
PIR90-U er en passiv enhed,
kan man placere flere senso-
rer i samme rum uden at de
forstyrrer hinanden.

Modulet ma ikke installeres
som folger:

a) Udendgrs.

b) Pa steder der er udsat for
direkte sollys eller forlygter
pa motorkeretgjer.

b) Pa steder der er udsat for
direkte luftstram fra varme-
apparat eller klimaanlaeg.

d) P4 steder der er udsat for
hurtige temperaturskift.

d) Pa steder der er udsat for
kraftige rystelser.

f) Teet pa glas eller andet
som kan reflektere den infra-
rede strale.

N.B.: Hvis sensoren skal
registrere  tilstedeveerelse,
skal den monteres omhyge-
ligt sddan at det omrade
hvor tilstedeveerelse skal
detekteres er fuldstaendig
deekket af sensorens
folsomhedszone.

Se figuren “Vandret folsomt
omrade og Lodret folsomt
omrade”.
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Ret til eendringer forbeholdes (28.09.15)



